
社会に貢献できる「付加価値」のある製品やサービスの提供を目指し、「先端的なもの

づくり」をリードする高度な機械系技術者を養成しています。 機械工学の基礎として

解析力、力学、制御技術、設計・製図を身に付け、その上で、高度な機械システム

を形成するために必要な電気電子、情報分野の知識について学んでいます。

52

53

54

55

56

57

58

59 人のように見る

鈴木  桂輔

前山  祥一

佐々木  大輔

郭  書祥

髙橋  悟

寺尾  京平

石丸  伊知郎

林  純一郎

林町キャンパス

場所 : 6号館7階6704教室西実験室　　　  時間 :  2  3  5  6 

52

機械システムコース

鈴木  桂輔

自動運転システムや交通

事故を防止するシステム

を、VR 運転シミュレー

タを用いて設計・開発し

ています。船舶 VR シミ

ュレータを体験してみよ

う！

1 10:00 - 10:30　　　2 10:40 - 11:10　　　3 11:20 - 11:50　　　413:00 - 13:30　　　5 13:40 - 14:10　　　
6 14:20 - 14:50         7 15:00 - 15:30

51 郭  書祥

60 井上  恒

61 奥村  幸彦

62 石原  秀則

機械システムコースの教育

研究の概要について紹介し

ます。

場所 : 3 号館 1階 3102 教室           　　　時間 : 2 3 5 6  

51

郭  書祥 ※コース紹介後の見学ツアーのみとなります。

タイトルの最後に※があるイベントは、画像を
クリックすると、youtube より動画を視聴する
ことができます。

この番号は、CAMPUS MAP の建物番号と

一致します。場所が分からない際は、この番

号を CAMPUS MAP よりお探しください。
なお、CAMPUS MAP は後日公開予定です。

時間：開催時間

　　　

場所：開催場所

開催時間までに、場所をご確認の

上、お越しください。

コースイベント開催時間をご確認

の上、お越しください。

機械システムコースの教育

研究の概要について紹介し

ます。

場所 : 3 号館 1階 3102 教室           　　　時間 : 2 3 5 6  

51

郭  書祥

※

https://youtu.be/_GgLpNY6uJs


佐々木  大輔

54

場所 : 1 号館 1階 1103 室                時間 : 2 3 4 5 6 7 

郭  書祥

55

場所 : 1 号館 2階 1201 教室           時間 : 2 3 4 5 6 7

寺尾  京平

57

場所 : 1 号館 2階 1208 教室前       時間 : 2 3 4 5 6 7
石丸  伊知郎

58

場所 : 1 号館 5階 1510 教室           時間 : 2 3 4 5 6 7 

林  純一郎

59

場所 : 1 号館 5階 1503 教室           時間 : 2 3 4 5 6 7

髙橋  悟

56

場所 : 1 号館 2階 1207 教室南側   時間 : 2 3 4 5 6 7 

井上  恒

60

場所 : 1号館5階オープンスペース　時間 : 2 3 4 5 6 7

奥村  幸彦

61
脱炭素・クリーン

エネルギー社会を

目指し、当研究室

では、水素（H 2）

利用やCO 2を排出

しないアンモニア

（NH 3）燃焼の研究を行っています。設計にはスーパーコンピューター

富岳 (熱流体解析)を利用します。

場所: 6号館1階6101教室大型装置実験室    時間: 2 3 4 5 6 7

福祉介護などの現場にでの負担

軽減を目的に開発したパワーア

シストロボット等の紹介と装着

体験を行います。

水陸両用の球型ロボットを開発しています。陸上では四足歩行、水

中ではウォータージェット方式で駆動します。マイクロロボッを搭

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　   載するスペース

                                                                         も整備しており、

                                                                         マザーロボット

                                                                         として機能しま

                                                                         す。

海洋環境・生態系観測のため

の新たな水中ロボットの開発

を行い、さらに視覚センサー

情報から環境のモデル化や生

態系の観測・分析を自動化し、

人の支援を担うロボットシス

テムの構築を目指しています。

１万分の１ｍｍのサイズで加工さ

れた極微小な機械を使って、細胞

1 個や DNA 1 個を解析する技術

を紹介します。

カメラを用いて人間を支援するためのビジョン技術に関する研究

を行っています。人の目の代わりに道路状況を判断したり、人が

「こんな形」と空中に書いた文字を認識したり、人の顔から年代を

                                                                           推定したりす

                                                                           る研究を紹介

                                                                           します。

身体運動の分析と機械工学を融合

させて義足の研究をしています。

太ももを切断した人が使用する義

足では階段昇降やランニングは難

しいですが、電子制御を用いなく

てもそれらを安全に実行できる膝

関節を開発しています。

前山  祥一

53

場所 : 南東駐輪場前ガレージ                     時間 : 2 3 5 6 

自動運転の研究用に改良さ

れた超小型 EV である Ro

boCar や屋外を移動して情

報集や運搬作業を行うロボ

ットたちを紹介します！

石原  秀則

62

場所 : 6 号館 8階 6802 室                 時間 : 2 3 4 5 6 7 

※コース紹介後の見学ツアー

のみとなります。

知ってそうで知らない、光の不思

議に少し触れてみてください。

瀬戸内国際芸術祭 2019 に出展

した「うどん湯切りロボット」

や、磁石で壁面を移動するロボ

ットを通じて、ロボットの機構

の面白さを紹介します。

※

https://youtu.be/Wp4bcupPvVE
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